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(57) Abstract: The invention relates to an electromotive drive arrangement (10) comprising a drive motor (11) and a drive train 
comprising a worm gear ( 1 3, 14). The aim of the invention is to produce said arrangement in such a way that the overall measurement 
is as small as possible and the pivoting angle of rotation of the component cooperating with the output member of the drive device 
is as wide as possible. According to the invention, the worm gear (14) is the output member of the drive train. The worm gear (14) 
comprises a centrical profiled bore (14a) for positive-fit connection to a rotatable input member of an adjustable device. The worm 
gear (13, 14) comprises a further gear step, preferably in the form of a worm drive (22, 23) on the output side. 

(57) Zusammenfassung: Eine elektromotorische Antriebsanordnung (10) mit einem Antriebsmotor (1 1) und einem einen Schne- 
ckentrieb ( 13, 14) beinhaltenden Antriebszug, soil so gestaltet werden, dass bei geringstmoglichen Abmessungen ein grosstmoglicher 
Sch.wenk- bzw. Drehwinkel fur das mit dem Antriebsglied der Antriebsanordnung zusammenwirkenden Bauteiles erreicht wird. Er- 
findungsgemass ist das Schneckenrad (14) das Antriebsglied des Antriebszuges. Das Schneckenrad (14) weist zur formschlussigen 
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Verbindung mit einem drehfahigen Eingangsglied einer Verstelleinrichtung eine zentrische Profilbohrung (14a) auf. Im antriebsseit- 
igen Schneckentrieb (13, 14) ist eine weitere Getriebestufe, vorzugsweise ein Schneckentrieb (22, 23) vorgeschaltet. 
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Elektromotorischer Stellantrieb 

Die Erfindung betrifft eine elektromotorische Antriebsanordnung, insbesondere 
Mobelantriebsanordnung, mit einem Ahtriebsmotor und einem einen Schnecken- 
trieb beinhaltenden Antriebszug. 

Bei den bislang bekannten, bevorzugt im Mobelbereich eingesetzten Antrieben 
treibt der Antriebsmotor die mit einem Schneckenrad in Eingriff stehende Schnecke 
an. Das Schneckenrad ist mit einer Spindel gekoppelt, auf die eine gegen Drehung 
gesicherte Spindelmutter aufgesetzt ist, die sich durch die Drehung des Spindel li- 
near verschiebt Bei den Standardantrieben driickt die Stirnflarfie der Spindelmutter 
gegen einen Anlenkhebel, der drehfest mit dern zu verstellenden Bauteil verbunden 
ist, Diese an sich bewahrten Antriebe benotigen auf Grund der Lange der Spindel 
ein entsprechend groBes EinbaumaB, welches beispielsweise bei Liegemobeln ohne 
weiteres vorhanden ist, nicht jedoch bei Sitzmobeln. Es ist deshalb schon ein An- 
trieb bekannt, bei dem das Schneckenrad eine Innengewindebohrung aufweist, in 
die die gegen Drehung gesicherte Spindel eingedreht ist, so daB sie sich linear durch 
die Rotation des Schneckenrades verschiebt. Es ist auch eine Ausfuhrung bekannt, 
bei der die linear verfahrbare Spindelmutter eine Verzahnung aufweist, die mit ei- 
nem Zahnsegment in Eingriff steht Bei diesen Ausfuhrungen sind zwar die Abmes- 
sungen gegentiber den zuerst genannten Antrieben reduziert, jedoch haben alle An- 
triebe der Nachteil, daB der Schwenkwinkel des mit einem Bauteil fest verbundenen 
Hebels relativ gering ist und im Normalfall unter 90° Grad liegt. Insbesondere bei 
Sitzmobeln wird jedoch ein groBerer Schwenkwinkel erforderlich. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine elektromotorische Antriebsanord- 
nung der eingangs naher beschriebenen Art so zu gestalten, dass bei geringstmogli- 
chen Abmessungen ein groBtmoglicher Schwenk- bzw. Drehwinkel fiir das mit dem 
Abtriebsglied der Antriebsanordnung zusammenwirkenden Bauteiles erreicht wird. 
Die gestellte Aufgabe wird gelost, indem das Schneckenrad das Abtriebsglied des 
Antriebszuges ist. 



BESTATIGUNGSKOPIE 
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Da nunmehr der Antrieb so ausgelegt ist, dass das Schneckenrad das Abtriebsglied 
ist, kann ein Schwcnkwinkel von 360° in beiden Drehrichtungen erreicht werden, 
da das. Schneckenrad voll drchfahig ist. Das Schneckenrad kann direkt mit dem zu 
verschwenkenden Bautcil gekoppelt werden oder aber uber entsprechende Verbin- 
dungselemente. Bevorzugt ist jcdoch vorgesehen, dass zur formschlussigen Verbin- 
dung mit einem cingangsscitigcn Bauteil, beispielsweise einem Zapfen einer mittels 
der Antriebsanordnung zu vcrstellenden Einrichtung das Schneckenrad mit einer 
Profilbohrung verschen ist. Dadurch wird eine formschlussige Verbindung erreicht, 
so dass auch im Laufe der Zeit keine Verschiebung des angeschlossenen Bauteils 
gegenuber dem Schneckenrad moglich ist. Bevorzugt ist die Profilbohrung in Form 
eines Vielkeiles oder eines Vielecks gestaltet. Bevorzugt kommt jedoch eine qua- 
dratische Bohrung in Frage. Diese Ausfuhrung bietet den Vorteil, dass das Schnek- 
kenrad der Antriebsanordnung auf einen entsprechend gestalteten Zapfen der zu 
verstellenden Einrichtung geschoben werden kann. Die Antriebsanordnung ist 
zweckmafiigerweise in einem zweiteiligen Gehause angeordnet, so dass nach er- 
folgter Montage das zweite Gehauseteil mit dem ersten Gehauseteil verbunden wer- 
den kann, beispielsweise durch Verschraubung. Die Gehauseteile sind so gestaltet, 
dass sie in einfachster Weise mit dem Objekt, beispielsweise dem Gestell eines Ses- 
sels fest verbunden werden konnen. 

Die in Rede stehende Antriebsanordnung sollte nicht nur kompakt und somit platz- 
sparend aufgebaut sein, sondern auch kostengunstig herstellbar sein. Es ist deshalb 
vorgesehen, dass die mit dem Schneckenrad in Eingriff stehende Schnecke als Ge- 
windespindel ausgebildet ist, wobei in bevorzugter Ausfuhrung eine Trapezgewin- 
despindel in Betracht kommt. Derartige Spindeln lassen sich handelsublich bezie- 
hen, und sind demzufolge auSerst kostengunstig. Da die in Rede stehende An- 
triebsanordnung nicht im Dauerbetrieb benutzt wird, ist eine solche Gestaltung der 
Schnecke und des Schneckenrades voll ausreichend. Der Drehwinkel des Schnek- 
kenrades mu!3 in den meisten Einsatzfallen begrenzt werden. Dieser Winkel richtet 
sich nach dem Verstellbereich der anzutreibenden Einrichtung. Es ist deshalb vor- 
gesehen, dass der Drehwinkel des Schneckenrades durch zugeordnete Endschalter 
begrenzt ist. Diese Endschalter konnen auch einstellbar sein, so dass der Drehwin- 
kel fur den jeweiligen Einsatzfall eingesteilt werden kann. In einer besonders be- 
vorzugten Ausfuhrung ist vorgesehen, dafi das Schneckenrad mit einer Steuerkurve 
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gekoppelt ist, wobei diese so ausgelegt ist, daJ3 der Endschalter oder die Endschalter 
funktionsgerecht betatigt werden konnen. Die Steuerkurve kaim auch gegeniiber 
dem Schneckenrad verdrehbar sein, so daB der Drehwinkel des Schneckenrades 
durch eine Verdrehung der Steuerkurve vergroBert oder verkleinert werden kann. 
Es ist jedoch auch moglich, dass das Schneckenrad beispielsweise mit Zapfen ver- 
sehen wird, die gegen feste Anschlage laufen, wodurch die Starke des dem Motor 
zugefuhrten Stromes erhdht wird, so dass diese Erhohung meBbar ist, und durch ein 
entsprechendes Signal der Motor abgeschaltet wird. Die Drehzahl des Schneckenra- 
des sollte auBerst klein sein. Dies lasst sich zwar durch die GroBe bzw. die Zahne- 
zahl beeinflussen, da jedoch die in Frage kommende Antriebsanordnung die ge- 
ringstmoglichen Abmessungen haben soil, ist in weiterer Ausgestaltung vorgesehen, 
dass zwischen der Schnecke und dem Antriebsmotor mindestens ein die Eingangs- 
drehzahl herabsetzendes Getriebe zwischengeschaltet ist. Durch dieses Getriebe 
bzw. durch diese Getriebe wird die Drehzahl der Schnecke gegeniiber dem Ab- 
triebszapfen des Antriebsmotors schon deutlich herabgesetzt. Besonders vorteilhaft 
ist es, wenn jedes zwischengeschaltete Getriebe ein Umlaufgetriebe vorzugsweise 
ein Planetengetriebe ist. Derartige Getriebe sind nicht nur kompakt in ihrem Auf- 
bau, sondern das Verhaltnis der Eingangsdrehzahl zur Ausgangsdrehzahl ist beson- 
ders hoch. Jedes Getriebe sollte jedoch so aufgebaut sein, dass der jeweilige Ab- 
triebszapfen in Richtung des Abtriebszapfens des Antriebsmotors steht Besonders 
vorteilhaft ist es, wenn der Abtriebszapfen jedes Getriebes fluchtend zum Abtriebs- 
zapfen des Antriebsmotors steht, da eine derartige Anordnung fiir eine kompakte 
Bauweise sinnvoll ist. Als Antriebsmotor kommt in bevorzugter Ausfuhrung ein 
Gleichstrommotor in Betracht, der mit einer Sicherheitsspannung von 24 oder 42 
Volt betrieben wird. 

GemaB einer weiteren Ausfuhrungsform ist vorgesehen, dafi die Drehachse der mit 
dem abtriebsseitigen Schneckenrad in Eingriff stehenden SGhnecke oder Spindel 
quer zum Abtriebszapfen des Antriebsmotors steht. Die Vorteile einer kompakten 
Bauweise bleiben auch bei dieser Ausfuhrung erhalten, wobei auch der optimale 
Drehwinkel des Schneckenrades ausgenutzt werden kann. Diese Ausfuhrung wird 
in der Lange gegeniiber der erst genannten Ausfuhrung reduziert, dafur jedoch et- 
was breiter. Die jeweilige Ausfuhrungsform richtet sich nach den Einbauraumen. 
Bei der letztgenannten Ausfuhrung besteht das zwischen dem Antriebsmotor und 
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dem abtriebsseitigen Schneckentrieb liegende Getriebe aus einem weiteren Schnek- 
kentrieb. Es ist dann vorgesehen, daB auf die mit dem abtriebsseitigen Schnecken- 
rad in Eingriff stehende Gewindespindel oder Schnecke auf einen Endbereich ein 
Schneckenrad drehfest aufgesetzt ist, oder daB das Schneckenrad mit der Gewinde- 
spindel bzw. der Schnecke als ein einstiickiges Formteil ausgebildet ist, daB das 
Schneckenrad mit einer weiteren Schnecke oder einer weiteren Spindel in Eingriff 
steht, dessen Langsachse parallel und in Abstand zum Abtriebszapfen des An- 
triebsmotors steht. Je nach Anzahl der Schneckentriebe konnte ein solcher Antrieb 
als Doppelschnecken- oder Mehrfachschneckentrieb bezeichnet werden. In bevor- 
zugter Ausfxihrung wird jedoch zum Antrieb jedes zwischen geschalteten Schneck- 
entriebes eine Schnecke verwendet. Diese ist dann entweder drehfest auf eine Zwi- 
schenwelle aufgesetzt oder die Zwischenwelle ist in einem bestimmten Bereich als 
Schnecke gestaltet. Diese Zwischenwelle ist antriebstechnisch mit dem Abtriebs- 
zapfen des Antriebsmotors gekoppelt, vorzugsweise durch eine Raderkette oder ei- 
nen Riementrieb. Sofern diese antriebstechnische Verbindung schlupffrei arbeiten 
muB kommt entweder die Raderkette oder ein Zahnriementrieb in Betracht. Die mit 
dem abtriebsseitigen Schneckenrad in Eingriff stehende Gewindespindel oder 
Schnecke sowie das im Endbereich liegende Schneckenrad sind in bevorzugter Aus- 
fuhrung aus Kunststoff gefertigt. 

Das Gehause ist vorzugsweise aus Kunststoff im SpritzguBverfahren hergestellt Es 
konnen dann durch die entsprechende Auslegung des Werkzeuges die entsprechen- 
den Moglichkeiten zur Verschraubung in einem Arbeitsgang hergestellt werden. 
Die Antriebsanordnung wird beispielsweise tiber einen Handschalter gesteuert Die 
Steuereinheit und gegebenenfalls auch weitere elektrische oder elektronische Bau- 
teile sind innerhalb des Gehauses integriert. In Abwandlung davon, konnte jedoch 
auch die Steuereinheit auBen an dem Gehause angesetzt werden. Ferner ist es mog- 
lich, daB die Steuereinheit an geeigneter Stelle im Objekt montiert wird. 

In einer weiteren Ausfuhrungsform ist vorgesehen, daB die Antriebsanordnung frei 
von den Drehwinkeln des abtriebsseitigen Schneckenrades begrenzenden End- 
schaltern und Anschlagen ist, so daB das abtriebsseitige Schneckenrad uneinge- 
schrankt verdrehbar ist, d.h. es kann mehr als eine voile Umdrehung ausfiihren. Be- 
sonders vorteilhaft ist, wenn das Gehause der elektrischen Antriebsanordnung zwei 
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einander gegeniiber sowie fluchtend zu der profilierten Bohrung des abtriebsseiti- 
gen Schneckenrades liegenden Offnungen versehen ist, so daB wahlweise eine der 
Ofmungen einen mittels der Antriebsanordnung zu verstellenden Mechanismus zu- 
gewandt liegt. Die Einbaulage der elektrischen Antriebsanordnung ist dadurch 
wahlbar. ZweckmaBigerweise ist am Gehause der Antriebsanordnung eine 
Drehmomentstutze vorgesehen, damit im Betriebszustand die Antriebsanordnung 
die Lage beibehalt. ZweckmaBigerweise ist diese Drehmomentstutze eine mit einer 
Bohrung versehene Lasche, die an das Gehause angeformt ist und dem abtriebssei- 
tigen Ende gegeniiberliegt, da dadurch ein groBtmoglicher Hebelarm gebildet ist. 
Da die Antriebsanordnung in mehreren Einbaulagen betrieben werden kann, ist es 
zweckmaBig, wenn an dem Gehause zwei im Abstand angeordnete, jeweils mit ei- 
ner Bohrung versehene Laschen angeformt sind. Dadurch wird sinngemaB ein Ga- 
belkopf geschaffen. 

In einer weiteren Ausfuhrungsforni ist vorgesehen, daB auf den Abtriebszapfen des 
Antriebsmotors ein erstes Schneckenrad drehfest aufgesetzt ist, welches mit einer 
Schnecke in Eingriff steht und dafi mittels eines weiteren Schneckenrades das die 
profilierte Bohrung aufweisende abtriebsseitige Schneckenrad direkt oder indirekt 
antreibbar ist. Bei einer solchen Ausfuhrung entfallt im Normalfall das dem An- 
triebsmotor nachgeschaltete Umlaufgetriebe. Besonders vorteilhaft ist, wenn unab- 
hangig von der sonstigen Gestaltung der Antriebsanordnung der Antriebsmotor in 
mehrere, vorzugsweise in drei Halterungen formschliissig festgelegt ist, da durch 
eine solche Auslegung zusatzliche Befestigungselemente entfallen. Diese Halterun- 
gen konnen in bevorzugter Ausfuhrung jedoch aus Schrauben bestehen, die in ent- 
sprechende Ausnehmungen oder Taschen eingreifen. Es ist auch moglich, daB der 
Antriebsmotor an seinem dem Abtriebszapfen gegentiberliegenden Stirnende mit 
einem zentrischen Ansatz versehen ist, der in eine der Halterungen eingreift. 

In anderer Ausfuhrung ist es moglich, daB der Antriebsmotor vorzugsweise an der 
dem Abtriebszapfen zugewandten Seite durch Schrauben am Gehause der An- 
triebsanordnung festgelegt ist, und daB die Schrauben aus einem gerauschdampfen- 
den Material, beispielsweise aus einem Kunststoff gefertigt sind, oder daB die 
Schrauben aus Metall gefertigt und daB zumindest die in Ausklinkungen eingreifen- 
den Schraubenkopfe von einem Dampfungsring aus einem nicht metallischen 
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Werkstoff ganz oder teilweise umgeben sind. Jeder Dampfungsring konnte bei- 
spielsweise aus Kunststoff oder Gummi bestehen. Sofern Gummi in Betracht zu 
Ziehen ist, konnten die Dampfungsringe'einer Norm entsprechende O-Ringe sein. 
Die Verwendung von Schrauben aus einem Kunststoff oder die Verwendung von 
Dampfungsringen mindert insgesamt die Gerauschentwicklung beim Betrieb der 
Antriebsanordnung. Sofern der Antriebsmotor durch Halterungen innerhalb des Ge- 
hauses festgelegt wird, konnte eine Ausfuhrung in Betracht kommen, bei der vor- 
zugsweise die der Antriebsseite des Antriebsmotors 1 1 zugeordneten Halterungen 
derart in Versatz zueinander stehen, daB bei einer formschlussigen Festlegung des 
Antriebsmotors Druck- und/oder Zugkrafte auf das Motorgehause einwirkbar sind. 
SinngemaB wird dadurch der Antriebsmotor verspannt, so daB auch bei einer extrem 
langen Benutzung die Verbindung erhalten bleibt Die Befestigung des Antriebs- 
motors am Gehause kann auch mittels eines Lagerschildes erfolgen, welches vor- 
zugsweise an der dem Abtriebszapfen zugewandten Stimseite montiert ist. Dieser 
Lagerschild weist zweckmafiigerweise mindestens zwei Befestigungsbohrungeri 
auf, so daB eine Verschraubung mit dem Gehause moglich ist. Das Befestigungs- 
schild kann in vorteilhafter Weise als Formteil ausgebildet sein, welches in den 
Randbereichen Zapfen aufweist oder daB der Randbereich insgesamt erhoht ist. Au- 
Berdem ist es moglich, daB die Drehachse des Antriebsmotors gegenuber einer 
Wandung des Gehauses der Antriebsanordnung schrag steht. Dadurch konnte bei- 
spielsweise ein gxinstiger Eingriffswinkel des auf den Abtriebszapfen festgesetzten 
Antriebsteiles mit einem weiteren Bauteil geschaffen werden. 

Eine gegenuber den zuvor geschilderten Ausfuhrungen noch kompakter ausgebil- 
dete Antriebsanordnung ergibt sich, wenn das mit dem auf den Abtriebszapfen des 
Antriebsmotors aufgesetzte Schnecke in Eingriff stehende Schneckenrad eine weite- 
re Schnecke antreibt, welches zentrisch zu diesem Schneckenrad angeordnet ist und 
mit dem die Profilbohrung aufweisenden Schneckenrad in Eingriff steht. Diese 
zentrisch stehende Schnecke wird dann mit der gleichen Drehzahl wie das Schnek- 
kenrad angetrieben, welches mit der auf den Abtriebszapfen des Antriebsmotors 
aufgesetzten Schnecke in Eingriff steht. Die auf den Abtriebszapfen des Antriebs- 
motors aufgesetzte Schnecke kann auch einstuckig mit dem Abtriebszapfen ausge- 
bildet sein, d.h. der Abtriebszapfen des Antriebsmotors ist als Schnecke ausgebildet. 
Bei dieser Ausfuhrung steht zweckmafiigerweise die zentrische Schnecke in einer 
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zentrischen Bohrung des Schneckenrades bzw. sie ist darin drehfest eingesetzt wo- 
bei es auch moglich ist, daB diese Schnecke und das zugehorige Schneckenrad, wel- 
ches mit der Schnecke des Abtriebszapfens in Eingriff steht, ein einstuckiges 
Formteil bilden. Es konnte beispielsweise aus einem Kunststoff im SpritzgieBver- 
fahren hergestellt werden. Die Antriebsanordnung ist mit einer Steuerung und einer 
Spannungsversorgung, z.B. durch einen-Trafo ausgestattet. Das Gehause der An- 
triebsanordnung kann so ausgelegt werden, daB die Steuerung und/oder auch die 
Spannungsversorgung im Gehause untergebracht werden. Der Drehwinkel des die 
Profilbohrung aufweisenden Schneckenrades kann nicht nur durch Endschalter oder 
Anschlage begrenzt werden, sondern auch liber ein geeignetes Wegefassungssy- 
stem. Der Drehwinkel kann dann eingestellt und im Bedarfsfalle auch verandert 
werden. Ein solches Wegeerfassungssystem konnte durch so genannte Hall- 
Sensoren gebildet werden, die im Motor angeordnet sind. Die Steuerung muB dem 
entsprechend ausgelegt sein. Unabhangig von der Ausfuhrung der Antriebsanord- 
nung laBt sich diese in einfachster Weise montieren, da beispielsweise nach dem 
Aufstecken der Antriebseinheit auf eine Welle der zu verstellenden Verstellein- 
richtung die Antriebsanordnung beispielsweise mit nur einer Schraube gesichert 
werden braucht. Diese Schraube bildet dann die Drehmomentstutze. Die elektro- 
motorische Anordnung ist selbsthemmend. Dies wird immer dadurch erreicht, daB 
der abtriebsseitigen Getriebestufe immer ein weiteres Getriebe, z.B. ein Schnecken- 
radgetriebe vorgeschaltet ist. Die beschriebenen Antriebsanordnungen sind so aus- 
gelegt, daB ein relativ hoher Drehmoment ilbertragen wird. Dies ergibt sich aus der 
hohen Motordrehzahl und der geringen Drehzahl des Abtriebsartigen Schneckenra- 
des. Die beschriebene Antriebsanordnung ist deshalb besonders fUr Mobel, vor- 
zugsweise fur Sessel geeignet da die notwendigen Drehmomente bzw. Kjrafte auf- 
gebracht werden konnen. 

Die in Frage kommende Antriebsanordnung ist nicht nur auBerst kompakt, sondern 
zur Erfxillung der Funktion wird ein Minimum an Bauteilen benotigt. Ferner laBt 
sich die Anordnung einfach und schnell montieren. Weiterhin ist besonders vorteil- 
haft, daB die Antriebsanordnung auch als Nachriistsatz fur in Betrieb genommene 
Objekte verwendbar ist. 



An Hand der beiliegenden Zeichnung wird die Erfindung noch naher erlautert. 
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Es zeigt: 

Figur 1 Eine erste Ausfuhrungsform der erfindungsgemaBen elektromotorischen 
Antriebsanordnung in einer Ansicht, 

Figur 2 eine zweite Ausfuhrungsform der erfindungsgemaBen elektromotori- 
schen Antriebsanordnung in einer Ansicht und 

Figur 3 die Antriebsanordnung nach der Figur 2 in einer 90 Grad gedrehten An- 
sicht, 

Figur 4 eine weitere Ausfiihrungsform der erfindungsgemaBen elektromotori- 
schen Antriebsanordnung in einer perspektivischen Darstellung, 

Figur 5 eine weitere Ausfuhrungsform der erfindungsgemaBen Antriebsanord- 
nung. 

Die in der Figur 1 dargestellte elektromotorische Antriebseinheit 10 ist mit einem 
Gehause ausgestattet, welches aus zwei Gehausehalften oder aus zwei Gehause- 
schalen besteht, die miteinander verbunden sind, beispielsweise durch Schrauben. 
Ein nicht naher erlauterter Gleichstrommotor 1 1 treibt ein nicht naher erlautertes 
Umlaufgetriebe 12 an. Der Abtriebszapfen 12a des Umlaufgetriebes 12 steht fluch- 
tend zum Abtriebszapfen des Antriebsmotors 11. Im dargestellten Ausfuhrungsbei- 
spiel sind die Durchmesser des Antriebsmotors 1 1 und des Umlaufgetriebes 12 an- 
nahernd gleich, so daB das Gehause im zugeordneten Bereich rohrformig gestaltet 
ist. Der Abtriebszapfen 12a des Umlaufgetriebes 12 ist mit einer Schnecke 13 dreh- 
fest verbunden. Gemafi der Darstellung nach der Figur 1 ist eine Gehausehalfte 
bzw. eine Gehauseschale entfemt worden, um die Funktionsteile der elektromotori- 
schen Antriebsanordnung Schnecke 13 drehfest verbunden. Die Schnecke 13 kann 
in nicht naher dargestellter Weise ein Abschnitt einer Trapezgewindespindel sein. 
Die Schnecke 13 steht mit einem Schneckenrad 14 in Eingriff wodurch die Dreh- 



WO 02/39852 PC T/EPO 1/13249 

9 

zahl des Schneckenrades 14 gegemiber der Drehzahl des Abtriebszapfens 12a des 
Umlaufbetriebes 12 nochmals deutlich herabgesetzt wird. Das Schneckenrad 14 bil- 
det das Abtriebsglied der elektromotorischen Antriebsanordnung 10. Zur antrieb- 
stechnischen Verbindung mit dem Eingangsglied einer nicht dargestellten Verstel- 
leinrichtung ist das Schneckenrad 14 -mit einer profilierten Bohrung 14a versehen, 
die zentrisch angeordnet ist und im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel einen qua- 
dratischen Querschnitt hat. Andere Querschnittsformen sind denkbar, wobei we- 
sentlich ist, daB eine formschliissige Verbindung mit dem Eingangsglied einer Ver- 
stelleinrichtung erzielt wird. So konnte die Bohrung auch als Vielkeil gestaltet sein. 
Die Schnecke 13 ist in den Endbereichen in Walzlagern 15, 16 gelagert. Die Lage- 
rungen fur das Schneckenrad 14 sind aus Darstellungsgrunden nicht gezeichnet. In 
nicht dargestellter Weise kann auch die Steuereinheit in dem Gehause der elektro- 
motorischen Antriebsanordnung integriert werden. Das Gehause ist in bevorzugter 
Ausfuhrung aus Kunststoff im SpritzguBverfahren hergestellt, wobei jedoch auch 
die Moglichkeit besteht, ein metallisches Gehause, beispielsweise aus Aluminium 
oder einem ahnlichen Material zu verwenden. Innerhalb des Gehauses sind noch 
zwei Endschalter 17, 18 montiert, die funktionell dem Schneckenrad 14 zugeordnet 
sind, urn den Drehwinkel des Schneckenrades 14 zu begrenzen. An der Innenseite 
sind an der Gehausehalfte innenseitig Augen 19 angeformt, die mit einem Gewinde 
versehen sein konnen, um die beiden Gehausehalften miteinander zu verschrauben. 

Die Figuren 2 und 3 zeigen eine Variante zur Ausfuhrung nach der Figur 1. Das ab- 
triebsseitige Schneckenrad 14 wird wiederum von einer Schnecke oder einer Ge- 
windespindel 13 tiber einen Zwischentrieb 20 vom Motor 11 angetrieben. Der Mo- 
tor 1 1 kann ebenfalls eine Ltiftermotor sein. Die Schnecke oder die Gewindespindel 
13 steht jedoch bei dieser Ausfuhrung quer zum Abtriebszapfen 21 des Gleich- 
strommotors 11. Das abtriebsseitige Schneckenrad 14 ist auch bei dieser Ausfuh- 
rung mit einer Profilbohrung 14a versehen. Das Schneckenrad 14 steht mit dem 
mittleren Bereich der Schnecke bzw. der Gewindespindel 13 in Eingriff. In einem 
Endbereich der Gewindespindel 13 bzw. der Schnecke liegt ein weiteres Schnek- 
kenrad 22, dessen Drehachse um 90° gedreht zur Drehachse des Schneckenrades 14 
verlauft. Wie die Figur 3 zeigt, steht das Schneckenrad 22 mit einer weiteren 
Schnecke 23 in Eingriff. An Stelle der Schnecke 23 konnte jedoch auch eine Ge- 
windespindel versehen sein. Im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist die Schnecke 
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23 auf eine Zwischenwelle 24 drehfest aufgesetzt. Diese Zwischenwelle 24 steht 
parallel und im Abstand zum Abtriebszapfen 21 des Gleichstrommotors 11. Die 
Schnecke 23 und die Zwischenwelle 24 konnten auch ein einstuckiges Formteil bil- 
den. Die antriebstechnische Verbindung zwischen der Zwischenwelle 24 und dem 
Abtriebszapfen des Gleichstrommotors 1 1 erfolgt entweder uber eine Raderkette 25 
oder iiber einen Riementrieb, insbesondere uber einen Zahnriementrieb. Im darge- 
stellten Ausfuhrungsbeispiel iiberlappen sich der Abtriebszapfen 21 und die Zwi- 
schenwelle 24 nur urn die Breite der Raderkette 25. Die Uberlappung kQnnte jedoch 
zur Reduzierung der Lange der elektromotorischen Antriebsanordnung vergrofiert 
werden. Wie die Figuren 2 und 3 zeigen, liegt das abtriebsseitige Schneckenrad 14 
zwischen der damit in Eingriff stehenden Gewindespindel 13 bzw. der Schnecke 
und dem Antriebsmotor 11, wodurch die Lange der elektromotorischen Antriebsan- 
ordnung 1 1 minimiert wird. 

Bei der Ausfuhrung gemaB den Figuren 2 und 3 kann durch die Raderkette 25 oder 
durch den Riementrieb bereits die Drehzahl der Zwischenwelle 20 herabgesetzt 
oder auch erhoht werden. Entgegen der Darstellung nach den Figuren 2 und 3 
konnte jedoch die Raderkette 25 oder der Riementrieb entfallen. Der Abtriebszapfen 
21 des Motors 1 1 steht dann fluchtend zur Zwischenwelle 20 und ist iiber ein Kop- 
pelelement drehfest mit diesem verbunden. Die jeweilige spezielle Ausfuhrung der 
elektromotorischen Antriebsanordnung richtet sich nach dem Einsatzzweck. 

Die Ansteuerung des Gleichstrommotors 1 1 kann iiber einen Handschalter und eine 
Kabelverbindung erfolgen, es kann jedoch auch eine drahtlose Obermittlung der Si- 
gnale erfolgen. Aufierdem konnte die Steuerung iiber eine entsprechen ausgelegte 
Sprachsteuerung erfolgen. 

Die Figur 4 zeigt eine weitere Ausfuhrungsform, bei der insbesondere das Gehause 
der elektromotorischen Antriebsanordnung 10 gegeniiber der Ausfuhrung nach den 
Figuren 1 bis 3 geandert ist. Die Antriebselemente konnen in einer der zuvorbe- 
schriebenen Konfigurationen angeordnet sein. Die Figur 4 soil verdeutlichen, daB 
das Gehause der Antriebsanordnung an zwei einander gegeniiberliegenden Seiten 
mit Offnungen versehen ist, die fluchtend zu der Profilbohrung 14a des abtriebssei- 
tigen Schneckenrades 14 verlauferi. Die Verbindung zu dem Eingangsglied einer 
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nicht dargestellten Verstellanordnung kann beispielsweise durch eine Profilstange 
25 erfolgen, die schlieBcnd in die Profilbohrung 14a des abtriebsseitigen Schnek- 
kenrades eingesctzt ist. Am gegcniiberliegenden Endbereich ist das Gehause der 
Antriebsanordnung mil einer Drchmomentstiitze ausgestattet, die aus an das Gehau- 
se angeformten, sinngemaB cincn Gabelkopf bildenden Laschen 26 besteht. Die La- 
schen 26 sind jewcils mic cincr Bohrung 27 ausgestattet. Die Figur 4 zeigt, daB die 
mittels der Antriebsanordnung zu verstellende Verstellanordnung wahlweise an der 
einen oder der andercn Scite der Antriebsanordnung 10 liegen kann. AuBerdem be- 
steht durch die zwei fluchtenden Offnungen des Gehauses die Moglichkeit, dafi 
ebenfalls wahlweise die Antriebsanordnung in der gezeichneten oder in einer ge- 
drehten oder spiegelbildlichen Anordnung montiert werden kann. Die jeweilige 
Einbaulage richtet sich nach den vorhandenen Einbauraumen und der Auslegung 
der Verstelleinrichtung. 

Die Figur 5 zeigt eine auBerst kompakte Bauweise. Auch bei dieser Ausfiihrung ist 
auf den Abtriebszapfen 21 des Antriebsmotors 11 eine Schnecke 23 drehfest aufge- 
setzt Im Gegensatz zu der gezeichneten Ausftihrung kann der Abtriebszapfen 21 
auch als Schnecke ausgebildet sein. Diese Schnecke 23 steht mit einem Schnecken- 
rad 22 in Eingriff, dessen Drehachse versetzt sowie rechtwinklig zur Drehachse des 
Antriebszapfens 21 steht. Dieses Schneckenrad treibt die weitere Schnecke 13, die 
zentrisch zum Schneckenrad 22 steht. Diese Schnecke 13 kann beispielsweise 
derhfest in eine zentrische Bohrung des Schneckenrades 22 eingesetzt sein. Es ist 
auch moglich, daB das Schneckenrad 22 und die Schnecke 13 ein einstuckiges 
Formteil bilden. Die Schnecke 13 steht mit dem die Profilbohrung 14a beinhalten- 
den Schneckenrad 14 in Eingriff. Die Ausftihrung nach der Figur 5 konnte auch als 
Doppelschneckentrieb bezeichnet werden. Die Drehachse des Abtriebsseitigen 
Schneckenrades 14 ist gegentlber dem Abtriebszapfen 21 des Antriebsmotors 11 
versetzt und steht senkrecht dazu. Aus der Figur 5 ergibt sich schon, daB diese An- 
triebsanordnung in der konstruktiven Ausfuhrung auBerst kompakt ist. 



Die Erfmdung ist nicht auf die dargestellten Ausfiihrungsbeispiele beschrankt. We- 
sentlich ist, daB zur Erhohung des Drehwinkels eines mit der Antriebsanordnung zu 
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verstellenden Bauteiles iiber 90° Grad hinaus das Schneckenrad 14 das Abtriebs- 
glied der elektomotorischen Antriebsanordnung 10 bildet. 
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Patentanspriiche 



2. 



3. 



4. 



5. 



Elektromotorische Antriebsanordnung, insbesondere eine Mobelan- 
triebsanordnung, mit einem Antriebsmotor und einem einen Schnecken- 
trieb beinhaltenden Antriebszug, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Schneckenrad (14) das Abtriebsglied des Antriebszuges ist. 

Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Schneckenrad (14) zur formschlxissigen Verbin- 
dung mit einem drehfahigen Eingangsglied einer Verstelleinrichtung eine 
zentrische Profilbohrung (14a) aufweist 

Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Gehause der elektromotorischen Antriebsan- 
ordnung (10) zweiteilig ausgebildet ist, und daB die beiden Gehause- 
halften losbar miteinander verbunden sind. 

Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB die 
mit dem Schneckenrad (14) in Eingriff stehende Schnecke (13) als Ge- 
windespindel, vorzugsweise als Trapezgewindespindel ausgebildet ist* 

Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Drehwinkel des Schneckenrades (14) durch einen oder mehrere End- 
schalter (1 7, 1 8) begrenzt ist. 

Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Endschalter (17, 18) bzw. die Endschalter (17, 
18) durch eine mit dem abtriebsseitigen Schneckenrad (14) gekoppelte 
Steuerkurve betatigbar sind, die vorzugsweise gegenuber dem ab- 
triebsseitigen Schneckenrad (14) verdrehbar ist oder mit dem Schnecken- 
rad (14) ein einsttickiges Formteil bildet. 
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7. Elektromotorische Antriebsanordmmg nach einem oder mehreren der 
vorhergchenden Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB zur 
Begrcnzung dcs Drehwinkels des Schneckenrades ortsfeste Anschlage 
vorgesehen sind, gcgcn die entsprechend gestaltete Gegenstucke des 
Schneckenrades ( 1 4) auflaufen. 

8. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB zwi- 
schen dem Antricbsmotor (11) und der Schnecke (13) mindestens ein die 
Eingangsdrchzahl hcrabsetzendes Getriebe, vorzugsweise ein Schneck- 
entriebe (12) angeordnet ist 



Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Abtriebszapfen jedes Getriebes (12) in Richtung 
des Abtriebszapfens des Antriebsmotors (11) verlauft, vorzugsweise je- 
doch fluchtend dazu steht oder der Abtriebszapfen jedes Getriebes (12) 
rechtwinklig. 

Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB jedes Getriebe (12) ein Umlaufgetriebe, vorzugs- 
weise ein Planetengetriebe ist. 

Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch 
gekennzeichnet, dafi die Drehachse der mit dem abtriebsseitigen 
Schneckenrad (14) in Eingriff stehenden Schnecke oder Gewindespindel 
quer zum Abtriebszapfen (21) des Antriebsmotors (11) des Antriebsmo- 
tors (11) steht 



Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 11, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das zwischen dem Antriebsmotor (11) und ab- 
triebsseitigen Schneckentrieb (13, 14) angeordnete Zwischengetriebe 
(20) einen weiteren Schneckentrieb (22, 23) beinhaltet, das auf die mit 
dem abtriebsseitigen Schneckenrad (14) in Eingriff stehende Gewinde- 
spindel oder Schnecke (13) in einem Endbereich das Schneckenrad (22) 
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drehfest aufgesetzt oder daB das Schneckenrad (22) mit der Spindel bzw. 
der Schnecke (13) als ein einstiickiges Formteil ausgebildet ist, daB die- 
ses Schneckenrad (22) mit einer weiteren Schnecke (23) oder einer Ge- 
windespindel in Eingriff steht, dessen Drehachse parallel und im Abstand 
zum Abtriebszapfen (21) des Antriebsmotors (11) steht. 

1 3 . Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 1 1 , dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Schnecke (23) oder die Gewindespindel antrieb- 
stechnisch mit dem Abtriebszapfen (21) des Motors (1 1) gekoppelt ist, 
vorzugsweise durch eine Raderkette (25) oder einen Riementrieb. 

14. Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 13, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Schnecke (23) drehfest auf eine Zwischenwelle 
(24) aufgesetzt ist, die durch die Raderkette (25) oder durch einen Rie- 
mentrieb mit dem Abtriebszapfen (21) des Motors (11) antriebstechnisch 
gekoppelt ist. 

15. Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 12, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die weitere Schnecke (23) drehfest auf eine Zwi- 
schenwelle (24) aufgesetzt ist, und daB die Zwischenwelle (24) fluchtend 
oder parallel und im Abstand zum Abtriebszapfen (21) des Motors (11) 
steht und mit diesem gekoppelt ist. 

16. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 15, dadurch gekennzeichnet, daB das 
abtriebsseitige Schneckenrad (14) zwischen der damit in Eingriff stehen- 
den Gewindespindel (13) bzw. der Schnecke und dem Antriebsmotor 
(11) steht 

17. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, daB in- 
nerhalb des Gehauses AnschluBmoglichkeiten fur Bedienelemente, die 
Steuereinheit und /oder elektrische oder elektronischen Bauteile ange- 
ordnet sind. 
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1 8. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 4 und 8 bis 17, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Antriebsanordnung (10) frei von den Drehwinkeln des ab- 
triebsseitigen Schneckenrades begrenzenden Endschaltern oder Anschla- 
gen ist, so daft das abtriebsseitige Schneckenrad (14) mehr als eine Urn- 
drehung verdrehbar ist. 

19. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 18, dadurch gekennzeichnet, dafl das 
Gehause der elektromotorischen Antriebsanordnung mit zwei einander 
gegeniiber sowie fluchtend zu der profilierten Bohrung (14) des ab- 
triebsseitigen Schneckenrades (14) liegenden Offhung versehen ist, so 
dafl wahlweise eine der Offtiungen einer zu verstellenden Verstelleinheit 
zugewandt liegt. 

20. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 19, dadurch gekennzeichnet, dafl auf 
den Abtriebszapfen (21) des Antriebsmotors (1 1) eine erste Schnecke 
drehfest aufgesetzt ist, welche mit einem Schneckenrad in Eingriff steht, 
und dafi mittels dieses Schneckenrades direkt oder indirekt das die profi- 
lierte Bohrung (14a) aufweisende Schneckenrad (14) antreibbar ist. 

21 . Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 20, dadurch gekennzeichnet, dafl der 
Antriebsmotor (1 1) in mehrere, vorzugsweise drei Halterungen form- 
schliissig festgelegt ist, und daB vorzugsweise die Halterungen aus 
Schrauben gebildet sind. 

22. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 21, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Antriebsmotor (1 1) an der seinem Abtriebszapfen (21) gegemiberliegen- 
den Stirnseite einen zentrischen Ansatz aufweist, der in eine der Halte- 
rungen oder in mehrere Halterungen eingreift. 
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23. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 22, dadurch gekennzeichnet, dafl der 
Antriebsmotor (11) vorzugsweise an der dem Abtriebszapfen (21) zuge- 
wandten Seite durch Schrauben am Gehause der Antriebsanordnung (10) 
festgelegt ist und daB die Schrauben aus einem gerauschdampfenden 
Material, beispielsweise aus einem Kunststoff gefertigt sind, oder daB die 
Schrauben aus Metall gefertigt und daB zumindest die in Aussenkungen 
eingreifenden Schraubenkopfe von einem Dampfiingsring aus einem 
nichtmetallischen Werkstoff ganz oder teilweise umgeben sind. 

24. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 23, dadurch gekennzeichnet, daB 
vorzugsweise die der Abtriebsseite des Antriebsmotors (11) zugeordne- 
ten Halterungen derart in einem Versatz zueinander stehen, dafi bei der 
formschlussigen Festlegung des Antriebsmotors (1 1) Druck- und/oder 
Zugkrafte auf das Motorgehause einwirkbar sind. 

25. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 24, dadurch gekennzeichnet, dafi der 
Antriebsmotor (11) vorzugsweise an der dem Abtriebszapfen (21) zuge- 
ordneten Stirnseite mit einem zentrischen Lagerschild ausgestattet ist, 
welches Befestigungsbohrungen aufweist, und dafi das Lagerschild vor- 
zugsweise ein Forrnteil ist. 

26. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 25, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Gehause der Antriebsanordnung (10) mit einer Drehmomentstiitze ausge- 
stattet ist, die vorzugsweise aus wenigstens einer Lasche (26) gebildet ist, 

< die mit einer Bohrung (27) ausgestattet ist. 



27. 



Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 20, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi das mit dem auf den Abtriebszapfen (21) des An- 
triebsmotors 11 aufgesetzte Schnecke (23) in Eingriff stehende Schnek- 
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kenrad (22) eine Schnecke (13) antreibt, die zentrisch zu diesem Schnek- 
kenrad (22) angeordnet ist, und mit dem die Profilbohrung (14a) aufwei- 
senden, abtriebsseitigen Schneckenrad (14) in Eingriff steht. 



28. Elektromotorische Antriebsanordnung nach Anspruch 27, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi die Schnecke (13) in eine zentrische Bohrung des 
Schneckenrades drehfest eingesetzt ist, oder daB die Schnecke (13) und 
das Schneckenrad (22) ein einstuckiges Formteil bilden. 

29. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 28, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Steuereinheit und oder der Spannungsversorger im Gehause der elektro- 
motorischen Antriebsanordnung (10) angeordnet sind. 

30. Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 29, dadurch gekennzeichnet, dafi der 
Drehwinkel des Abtriebsseitigen Schneckenrades (14) durch ein Wegeer- 
fassungssystem einstell- und veranderbar ist, und dafi dieses Wegeerfas- 
sungssystem vorzugsweise Hall-Sensoren aufweist, die im Antriebsmo- 
tor 1 1 installiert sind. 



31. 



Elektromotorische Antriebsanordnung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche 1 bis 30, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Antreibsanordnung selbsthemmend ist. 
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